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Delta Elektroniks forretningsomrade er at levere komplette servosystem- Mere end 50 ars erfaring Deltas kerneveerdier

lzsninger med tilhgrende servomekanik, sdvel i avancerede synkroni- Delta Elektronik A/S blev stiftet i 1974 og har siden repre-

senteretinternationalt kendte producenter af automatiserings-
udstyr til den danske industri.

At vi altid tilfejer, de produkter
; . ; . ; ; i sl t d af mer-
serings- og interpolationsopgaver som i simple punkt-til-punkt styringer. VI SSETBEN, en STOT grac af mer

veerdi

-

Vi tilbyder en optimeret styrings- og drevpakke til en bred vifte af servo- Delta Elektronik A/S har selv designet og produceret skraed-

. . . At vi altid tilstraeber os at over-
. . . . dersyede step- og servosystemer, hvilket har givet os en unik . ]
opgaver til alle brancher i den danske industri. gé vores kunders forventning
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ekspertise i hgjdynamiske servosystemer.

At vi fungerer som et team,

Gennem vores medarbejdere der har overblik
skaber vi succes

)
»
-
E
0
®
E
]
&
[
i
L
n
"
B
n
1
]
)
]

Vi er et ungt, dynamisk team, der beskaftiger 10 medarbejdere, hvoraf

At vi forbliver UNIKKE pa vores

stersteparten har en ingenigrmaessig baggrund inden for styring og regulering. ekspertiseomrade

| Delta Elektronik A/S arbejder vi ogsa med de blede veerdier.
Derfor er det vores opfattelse, at vi kan skabe succes ved at
fungere som et team. For Delta Elektronik A/S er kunden den
vigtigste, og vi er ikke tilfredse fer kunden ogsé er det.

Min maskine er bedre end din...

; Med afszet i vores kerneveerdier, er det vores mél, at vores
kunder bygger bedre maskiner end deres konkurrenter.

1 Din maskine skal szelges pad den performance, den har og

ikke péd det "maerke”, der sidder i tavlen. Byg en bedre
maskine end dine konkurrenter... frem for én, der er lige sa
god.
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"Motion First” tilgang 1 automatisering. :
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Delta Elektronik har en "Motion First"-
tilgang til automation, fordi maskinens
performance i dag primaert afhanger
af bevaegelsernes kvalitet, dynamikken
og synkroniseringen. Disse faktorer er
afgerende for maskinens samlede
output. Hos Delta Elektronik deler vi
samme filosofi, nar det geelder “servo-
mekanisk” performance. For at sikre
optimal ydeevne fokuserer vi pa trans-
missionsniveauet, hvor bade mekanik
og motor skal tilpasses praecist til

opgaven.
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Indflydelse pa

maskinens performance

HMI og networking
Lille indflydelse

Logik - 1/0 - Sensors
Medium indflydelse

Motion - Synkronisering
Stor indflydelse

For dig som kunde betyder det...

50 ars motion-erfaring: Med Delta far du
adgang til over 50 ars erfaring inden for
motion-teknologi, som vi kan anvende pa din
specifikke opgave.

Optimal elektromekanisk lgsning: Vi udnytter
vores forstaelse for det elektromekaniske fun-
dament, sa vi kan levere den bedste kombina-
tion af produkter til din opgave.

Hurtigere og enklere lasninger: Vores erfaring
og produkter gor det muligt at realisere alle
typer af motion-lesninger hurtigere og mere
effektivt end konkurrenterne.

One-stop-shop for food automation: Delta til-
byder en komplet lasning til IP69K-fedevare-
automationsprodukter, sd du far alt samlet ét
sted.

Uanset styringskompleksitet angriber
vi opgaven efter samme princip

Et servosystem skal opbygges fra bunden med
fokus pé det elektromekaniske system.

Den optimale servolasning opnds kun gennem
perfekt samspil mellem de elektromekaniske dele
og servosystemet. Derfor er det en mélsaetning for
Delta Elektronik A/S at kunne levere bade servo-
mekanik i form af feringsmoduler, XYZ-systemer
mv., samt komplette servostyringer. Herigennem
sikres den komplette funktion.

Lad Delta Elektronik A/S dimensionere motor og
foringssystem, sdledes at der opnds bedst mulig
systemperformance samt garanti for, at motor og
mekanik passer sammen. TRIO og Kollmorgens
AC-servomotorer kan monteres pé alle Rollon-
feringstyper.
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Vi tror pa vardien af én
leverander

Motor, gear og fering er mekanisk til-
passet for at opna enkel montage

Placer ansvaret for dimensioneringen
ét sted

Systemintegration til de fleste PLC-
systemer via feerdige funktionsblokke

Design og levering af hardware og
software




Vi hjelper med
grgn omstilling
"Green Automation”. ..

Delta Elektronik kan hjaelpe dig med gran omstilling og kan
dokumentere det reducerede CO,-udslip, der er ved at
benytte elektriske aktuatorer i stedet for luftcylindre sdledes,
at den reducerede CO,-udledning kan dokumenteres direkte

I dit ESG-regnskab.

Vi har veerktej til CO_-beregninger

g Vi har software til beregninger pa energi og CO,-besparelser og kan hjaelpe med
q )L at beregne besparelsen ved skift fra Iuft til el. Anvendelsen af LinMots industri-
- | elle, linezere motorer giver ikke kun en CO,-besparelse. Mange kunder oplever
; | ogsd lavere driftomkostninger, oget fleksibilitet og funktionalitet samt sterre
] nejagtighed og mindre vedligehold - alt sammen noget der kan fere til kapaci-
\)t tetsforogelse af maskinens output.
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Du kan reducere din CO,-udledning dra-

stisk ved at skifte til en elektrisk, lineaer
akse, hvilket ogsa giver flere andre fordele.
Hvis energien feks. er pa 24.000 kWh,
som den pneumatiske cylinder kraever,
resulterer det i en &rlig produktion og
udledning af 12 ton CO,. Tal i henhold til
test og beregninger oplyst af LinMot.
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229% af alle servicestop skyldes
defekte reed-kontakter.

Kun 14-17% af energien ender i
aktuators bevaegelse.

18% af alle servicestop skyldes
ustabile luftforsyninger.

Hvert 1 mm hul-leekage betyder
arligt spild af 8.920 m* komprimeret
luft.
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FN'S VERDENSMAL

for baeredygtig udvikling

Air System effective
energy efficiency

- Compressor Loss

B Air Gylinder Loss

[ Piping-Pressure down Loss
Air filter and other Loss

Filling up the Cylinder
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Delta Elektronik er
"One-Stop-Shop”
for IP69K produkter

Kravene til hygiejniske automatikprodukter har oplevet en bety-

delig stigning i de senere dr. For at minimere risikoen for konta-
minering, mikroorganismer, listeria og andre bakterier, er der en

9} voksende preeference for produkter, der ikke kraever indkapsling.

Y

Fra aktuator til robot i IP69K...

Vi tilbyder lesninger fra aktuator til "Delta”-robot i IP69K — alle produkter i
rustfri stal og i hygiejnisk udferelse, der kan anvendes uden indkapsling og
muligger en mere effektiv og hurtig rengeringsproces med et hejt niveau af
hygiejne i maskinparken til folge.

Ved at eliminere behovet for indkapsling muliggeres en mere effektiv og hur-
tig rengaringsproces, hvilket ikke blot reducerer nedetiden, men ogsé sikrer
eget produktivitet og hejere hygiejnestandarder i maskinparken. Denne til-
gang bidrager til forbedret driftsikkerhed og en mere stremlinet produktion,
som er afgerende for moderne fadevarevirksomheder.
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Hygienic Design High chemical Suitable for
Resistance Wash-Down

Perfect for the Food
and Pharmaceutical
Industries

Rustfrit stal 1.4404

Tidligere losninger til fadevareindustri-
en, der benyttede “sort motor”, anvend-
te FDA-godkendt overfladebehandling.
Nu tilbyder AKMH og AKMA en langtids-
holdbar lesning, specielt designet til
fedevareapplikationer, hvor hyppig ren-
goring med aggressive kemikalier er
ngdvendigt.

Lasning pd kvalitets- og
produktionsproblemer:

Mange oplever udfordringer med motorfejl,
hvor dele af motoren kan ende i fodevare-
produkter, hvilket medferer QA-spargsmal
og potentielle kundeklager. Med traditionel-
le motorer er udskiftning ofte nedvendig
efter 12-16 maneder. Men med AKMH eller
AKMA vil investeringen veere tjent ind efter
den forste vedligeholdelsesrunde uden pro-
duktionstab.

LinMots linezere aktuatorer er epoxyfyldte
under vakuum, hvilket eliminerer risikoen
for kondens og hulrum, hvor der kan dannes
bakterier eller fugt. Selvom AKMH-motoren
har hulrum, lgser den dette ved at trykud-
ligne, hvilket forhindrer fugt i at komme ind
og skabe rust.
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Fordele for kunden:

A Ingen behov for yderligere af-

skaermning: Disse produkter
kreever ikke ekstra indpakning
eller afskeermning, hvilket re-
ducerer risikoen for mikrobio-
logiske problemer, forenkler
rengeringsprocesser og oger
maskinens oppetid.

Fleksible drevlgsninger: Vi kan
levere en komplet drevlgsning,
der kan integreres i enhver
PLC-styring, hvilket giver fleksi-
bilitet og kompatibilitet med
eksisterende systemer.




LinMot - dynamisk servoaktuator

LinMot er en hgjtdynamisk “turbular”,
lineer aktuator med enestdende
effektivitet.  Konstruktionen letter
installationen, reducerer pladsbehovet
og opndr en enestdende lav drifts-
omkostning. | modseetning til konven-
tionelle drevlesninger kraever LinMot-
losninger ikke mekaniske transmis-
sionsdele - dette forenkler designet,
reducerer slid og minimerer dermed

vedligehold og omkostninger.

Fra lineaer guide til “flat-robot” og XYZ-portaler =%

LinMots linezere moduler er nemme at installere
og er "plug and play” linezere systemer, der er
energieffektive, praecise og kraever lidt installa-
tionsplads. DMO1-serien tilbyder hgj feringsnajag-
tighed og muligger dynamisk og praecis positione-
ring af lasten samtidig med, at de absorberer eks-

terne kraefter og vridnings- og bgjebelastninger.
Den hgje grad af standardisering og modularitet
gor det muligt at kombinere de lineaere moduler
fleksibelt. Dette gar det nemt at konfigurere flerak-
sede systemer sdsom XYZ-portaler, eller pick-and-
place-systemer, efter LinMot “flat” robot-koncept.

Guidesystem med hgj mekanisk stivhed
Frontflange monteret force sensor - for aktuelle kraftvaerdier

Long stroke-serie FM-guide op til 1900 mm

Peakkraft op til 570 N
Y &

Hygienic Design High chemical Suitable for
Resistance Wash-Down

Perfect for the Food Peak forces Simple
and Pharmaceutical over 1000 N installation
Industries

LinRod

LinRod linezere roterende motorer er meget fleksible, dynamiske og kompakte.

LinRod kombinerer to elektromagnetiske servomotorer i et enkelt, slankt hus, hvil-

ket muligger to uafhaengige linezere og roterende bevaegelser pad den enkleste

méde. Komplekse opgaver som lasning, skruning, montering og meget mere kan

udferes i en kombination af de to motorsystemer.

To uafhangige motorer - liner og roterende i én enhed
Option med integrerede force- og torquesensorer - for aktuelle veerdier
Hollow shaft-option - luft eller vakuum gennem hulaksel

Parallelt design sikrer kort indbygning

ope  |@g  Geor  (F|

Independent and Ready for Continuous Linear
synchrone motion Industry 4.0 rotary moment force control
control possible

%,

Torque
control

Process Monitoring

¥, o Process monitoring

OK . . .
NOK o Predictive maintenance

o Process optimisation

* Quality control

Monitoring Windows

C1250

Process Monitoring industri 4.0

Med den nye “Procesovervagning”-software, tager LinMot det naeste skridt mod
Industri 4.0. | en samlet proces kan brugeren definere op til 16 overvagningsvin-
duer, hvor de maélte variabler, der er afgarende for processens godkendelse, kan
overvages, visualiseres og evalueres. De forste evalueringsresultater er tilgaengelige
efter 5 ms og kan viderebearbejdes af det overordnede styresystem.

Simpel PLC-kommunikation
Designet for "high-speed” maskiner med hgj preecision

Real-tid data-evaluering og -visning
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High Freely positionable Control of the Plug & Long
dynamics with programmable process variables Play service life
parameters
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TRIO er "motion-first” in automation

Kombinationen af en avanceret “motion-
kerne” med Trios brugervenlighed tilby-
der Motion-iX ydeevne og pdlidelighed i
pakkede lgsninger fra “The Motion
Specialist”, hvor "motion” er kernen og

Ikke blot en tilfgjet funktion.
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Skalerbarhed - fra motion til machine controller

TRIOs produktprogram i motion-controllere er “state of the art”, bdde nar det gaelder servofunktioner og
integration med den evrige styring. Programmering i Motion-IX understetter flere sprog, IEC61131-3 stan-
dard, PLCOpen, multi-tasking motion-language og G-Gode overszetter.

Komplet maskinstyirng inkl. robot-kinematik
med motion-kommandoer, der simplificerer
komplekse motion-bevaegelser -

Op til 128 akser med fuld interpolation og
synkronisering

Digitale I/O via FlexSlice-serien l

EtherCAT, ProifNet og EtherNet IP Motion/Machine Control Visualisation

FlexSlice Controller-serien

Flexslice-systemet er designet til at lade dig gere mere! Det tilbyder hurtig, modulzer,
skalerbar og fleksibel udvidelse af “motion-lgsningen” med digitale og analoge I/0 mv.
og kan anvendes med Trio- eller tredjeparts EtherCAT mastere.

En fordel ved 1/0-slice-tilgangen, sammenlignet med en traditionel PLC, er muligheden
for servo- og stepper-"slice-driver” hvilket giver en besparelse pd bade plads og
omkostninger kombineret med TRIOs specialisering inden for “motion”.

Flexslice 1/0-systemet tilbyder alt dette men med fokus pa en "motion-first”-tilgang i
automatiklesninger. Flexslices inkluderer stepper- og servo-slice. Nér de kombineres
med de to kraftfulde Flex-X eller Flex-7 maskinstyring, leverer systemet en markant
fordel inden for "motion-applikationer”.

CPU Flex-X controller med op til 64 servoakser

EtherCAT

CPU Flex-7 controller med op til 128 servoakser -
Linux OS

FlexSlice low voltage servo drive DX 1 - 48 vdc op til
200 W servo motor

FlexSlice - ETherCAT coupler - Slice digital 1/0 -
Slice Analog I/O - PTC input - servo akse-slice.

HigHE—{

=i

e e {1
(w7
E—i

(e HaHa—{

DX3 servodrev

DX3-serien er designet til at levere hoj hastighed og
hgj praecisionsperformance i automatiklgsninger. MXL
motorserien leveres med 23 bit multi turn absolut
feedback og elektronisk navneplade i motoren. Dette
giver en "out-off-the-box” hurtig konfiguration og
opsatning af systemet.

Drive og motor fra 0,05 - 7,5 kW
Simpel grafisk opsaetning af servosystemet og parameter

Auto konfiguration af drev via Flex-controller-serien og
"Motion-IX"

Drive Systems Robotics

13
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KEBA - det

komplette motion-
system hvor Al og

4.0 er Integreret

KEBA inkluderer udvikling i IEC61131 og
PLCopen og har avancerede inverse kine-
matikfunktioner, som ger det muligt at
koordinere alle maskinens akser som én
helhed. Dette inkluderer robotter, der
opretholder taet synkronisering med
andre servoakser, eller en samlet styring

af robotter og maskine som én enhed.
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Kontrol - motion controller Al

Skalerbarhed og max fleksibilitet — fra PLC

til komplet robot controller med Al og loT

KeControl-familien er skalérbar og inkluderer
forskellige modeller. KeControl C5 er seerligt
velegnet til modulaere eller distribuerede kon-
figurationer. KeDrive D3-styringer skiller sig ud
med deres ekstremt kompakte design, der
integrerer bade driv- og sikkerhedsteknologi.
D3 kreever 76% mindre plads i styreskabet
sammenlignet med traditionelle PLC-lgsninger.

Applications

Smart Smart Custom Open-
Techno- Factory runtime ness
logy

Performance values

Motion Closed- 2D
loop & Laser
robotics ﬂnpera- cutting

Safety
4

CP 505 6
CP 507 / DU

110
system

Basis
services

Imponerende designfrihed gennem hgj
konnektivitet

Den &bne hardware- og softwarearkitektur,
udvidelse med Al-moduler og baseret pa stan-
darder som Linux, OPC UA og EtherCAT, mulig-
gor en semlos integration af IEC-baseret cyk-
lisk PLC-drift og multiakset bevaegelsesstyring
med den "begivenhedsbaserede” robottek-
nologi. Denne kombination dbner op for brug
af avancerede programmeringssprog som
C/C++, Python og Julia, der tilbyder hgjere
ydeevne og flere funktionaliteter end det tradi-
tionelle IEC-milje. Denne harmonisering mel-
lem de to verdener - IEC og robotteknologi —
sikrer en robust investeringsbeskyttelse og
baner vejen for realisering af avancerede
Industri 4.0-lgsninger.

30

KeTop - Safe Wireless Monil HMI

KeTop T15x Safe trddlese mobilterminal er en tradles
HMI-lgsning, der giver fuld fleksibilitet til at overvage og
kontrollere produktionsprocesser uden at ga pa kompro-
mis med sikkerheden for serviceteknikeren/maskin-
operataren.

Sikkerhedsfunktioner, “ded-mands-knap”, trepunktsafbry-
der og nadstopstryk er sikret via tradles teknologi og &bner
op for omfattende anvendelsesmuligheder, der naturligvis
overholder de nedvendige sikkerhedsstandarder.

Standard WiFi og safety data sendes via Bluetooth

TUV godkendt sikkerhed - tre-punkts-afbryder og nedstop
Ladestation og docking unit med safe 1/0

Windows loT 10 OS - HTML5

KeDrive - D3-drive range

D3-serien fds som en multi-akset lasning med felles
power-modul. Systemet understetter regenerativ retur til
elnettet. Drevenhederne fas som 1-, 2- eller 3-aksede
lesninger i én kompakt enhed, hvilket reducerer krav til
plads, montering og installationsomkostninger. Stan-
dardfunktioner inkluderer STO (Safe Torque Off) og SBC
(Safe Brake Control).

ProfiNet, EtherNET IP og EtherCAT
0,5 - 250 kW servodrev og motorserie
FSoE og ProfiSafe - Integreret safe teknologi + safe robot path

Industri 4.0 direkte integreret pa drevniveau
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Industri 4.0 direkte
integreret i D3-drev serien

Hele KeDrive-serien indeholder muligheder for at over-
vage forandringer i det mekaniske system pa drevni-
veau. En komplet “teach in” af det mekaniske system,
vibrationer i systemet, friktioner og generelle kersels-
parametre. Dette gor det muligt at give en advarsel, nar
graenseveerdier eller data ikke overholdes.

Specifikke omrader der overvéges:

Zndringer i friktionen som medferer aget stremforbrug pa
servoen

En kobling eller rem der springer, hvilket medferer, at servoen
kerer ubelastet

Tidlige advarsler nar noget mekanisk begynder at blive slidt
Vibrationer fordrsaget af ubalance i det mekaniske system

Vibrationer fra transmissionen eller et gear der har mistet olie

Fewer following errors

Hiding resonance frequencies

KeDrive D3

KeDrive D3
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Kollmorgen - decentral servoteknik

Decentralt distribuerede servodrev gar
din maskine mere enkel og eger effektivi-
teten over hele maskinens livscyklus.
| forste fase spares tid til design og kon-
struktion. | anden fase reduceres tid til
montage og Installation samt risikoen for

fejifortrddning fjernes helt med det unikke

on-cable princip.

IP65 decentral servodrev

Forestil dig, at din maskine har otte akser, hver
med en afstand pé& tre meter. Styreskabet er
placeret fem meter vaek, og der er ogsa en kon-
takt pa hver akse. Med dette fuldt realistiske
eksempel svarer det til i alt 372 meter kabel -
med en decentral lgsning, AKD-N, ville det have
veeret 42 meter. AKD-N modulerne er IP65 og
m4a placeres decentralt teet ved motoren, uden
yderligere indkapsling. Herved optager maskine
og eltavle mindre plads og er hurtigere at instal-
lere til en konkurrencedygtig pris.

Eliminerer fejlfortradning

Reducerer kabellengder fra 372 m til 42 m med decentral
teknologi

Reducerer eltavlen med op til 80% - bade i sterrelse og
installationstid

EtherCAT, ProfiNET og EtherNet IP

% €3

Simple High
installation dynamics

Komplet maskinstyring inkl. robot-kinematik med motion-

kommandoer, der simplificerer komplekse motion-
beveegelser

Op til 128 akser med fuld interpolation og synkronisering
Digitale I/O via FlexSlice-serien
EtherCAT, ProfiNet og EtherNet IP

\ ’ NS
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Freely positionable Control of the
with programmable process variables
parameters

Fra gateway til komplet maskine-kontroller:

Motion PLCen PCMM, leverer fuld PLC-funktionalitet, hejtydende motion-funktio-
ner og EtherCAT®-master i én kompakt enhed, der nemt kan installeres i ethvert
el-skab, som en selvstaendig pakke, der giver integrationsmulighed, nér den bruges
med AKD®-N/C decentraliserede drev i maskiner, hvor fordelene opnés ved decen-
trale drevlgsninger.

Programmering forenkles med KAS IDE, som inkluderer PipeNetwork™ visuelt pro-
grammeringsvaerktej, et-klik-simulering samt integrerede konfigurations- og diag-
nostikveerktejer. PCMM med KAS IDE forenkler maskinudvikling og hjeelper dig
med at komme hurtigere pa markedet.

PLCOpen og softmotion - IEC 61131-3 programmering
Grafisk HMI, PLC- og motion-kode i samme software
Alle drevparametre og statusmeldinger er tilgengelige

Program i op til 5 forskellige sprog

% ~ 8 ©

Plug & Advanced Ready for High
Play CAM Industry 4.0 precision

AKMH og AKMA motorserien der er bygget
til fedevaremiljoet

Hvert Kollmorgen-produkt er designet og fremstillet til at spille en afgarende rolle
i dit maskindesign. AKMA-motoren er ingen undtagelse og tilbyder et let design og
hej palidelighed i barske miljeer, hvor aggressive kemiske afvaskninger ikke anven-
des. AMKA-serien er IP69K og taler afvask med haijtryk.

AKMH-motorer er designet i syrefast rustfrit stél, 1.4404, for anvendelse i hygiejniske,
védde omréder med fedevarekontakt og i overensstemmelse med EHEDG-regulativerne.
AKMH opfylder 3A-, USDA- og NSF-hygiejnestandarderne. For begge serier geelder:
Korte rengeringstider og den hgje pélidelighed takket vaere szerlige designforanstalt-
ninger sikrer en markant forbedring af den samlede udstyrseffektivitet.

Ingen bakterievaekst - ma placeres direkte i processen
Taler hejtryksrens med rengaringsmidler fra PH 2 til PH 12
IP69K taethedsklasse op til 100 bar

Nominelt moment op til 25 Nm
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Hygienic Design High chemical Suitable for Perfect for the Food
Resistance Wash-Down and Pharmaceutical
Industries




IAl - alt til den 100%

Fordele, der er til at f& gje pa - oget fleksibilitet - min-
dre vedligeholdelse - reducerede driftsomkostninger.
IAls servoaktuator kan erstatte en luftcylinders funk-
tion, og tilfgje mere fleksibilitet, som kendt fra det
almindelige servosystem. Samtidig er der mindre
vedligeholdelse og en kraftig reduktion af energi-

forbruget til 1/10 af luftcylinderens energiforbrug.

elektriske lgsning

EC-serie - den elektriske variant af en luftcylinder:

EC-serien er designet til at erstatte luftcylindere 1:1, men med fokus pa hgj drift stabilitet,
mindre vedligeholdelse og reducerede driftsomkostninger. EC-serien gger samtidig flek-
sibiliteten, da den kan programmeres med op til tre positioner samt justerbare accelera-
tionsramper og hastigheder. Dette sikrer en mere kontrolleret og praecis bevaegelse. Alle
EC-enheder har indbyggede controllere og kraever derfor ikke plads i en styretavle.

Max. slagleengde 1200 mm
Max. hastighed 1500 mm/s
Max. vaegt 80 kg.

\ ’ 1000N
<@~
Freely positionable Peak forces
with programmable over 1000N
parameters

Fra elektrisk griber til XYZ cartesian robot

IAl RoboCylinder er en komplet servoaktuator med alt i en enhed, motor — foring — spindel samt encoder-feed-

back. Kan anvendes som 1-akset stand-alone- system, multiakset losning eller 4-akset XYZ-styring med eller

uden interpolation. Styreenheden kan indeholde op til 512 positionssekvenser, der kan aktiveres via digitale 1/0

i et bit-menster eller via DeviceNet og Profibus kommunikation.

Max. slagleengde 100 mm
Max. hastigehd: 600 mm/s
Max. vaegt 6 kg.
EtherCAT, ProfiNet og EtherNet IP
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High load Plug &
capacity Play

Max. slagleengde 1200 mm
Max. hastighed 1500 mm/s
Max. vaegt 80 kg.
EtherCAT, ProfiNet og EtherNet IP

Stroke lengths High
upto2m precision

Investeringen betales
hurtigt tilbage

Det ser i forste feerd ud til at
vaere meget billigere at anskaffe
sig en luftcylinder. Men kigger
man over en 1-2 arig drifts-
periode, betaler den elektriske
aktuator sig hurtigt hjem.
Herudover eger den fleksibi-
liteten og reducerer vedlige-
holdelsen vaesentligt.



Elmo - "low volt” DC-drev teknolog
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EJ:: Elmo DC-forsynet servodrev gar hand i hand med top

,
A performance, kompakthed og hej ydeevne pd meget
—;ﬁ ﬁ lille plads. Titaniumserien er et banebrydende minia-
|/ ture servodrev, der leverer over 10 kW effekt og er
&
ST T s G o seadehe Titanium Maestro Controller Titanium “Dual Axis” servo drev og FSoE
) ) En ny era inden for multi-aksede motion controllers med Al-kapabilitet Titanium-serien er et dobbeltakset servodrev, der er optimeret til anvendelse i mindre AGV, UGV,
topklasse. Det er verdens mindste FSoE (S”-'3) certr- og billedbehandling integreret via en selvstaendig processor. Udover RGV eller robotter. Det er et komplet drev, som — ligesom alle andre Elmo-drev — leverer hgj
f de d derstatter EtherCAT k i Al indeholder Maestro controlleren “COMPOSER2" SIL (Software In ydeevne og performance med et meget lille pladsbehov. Med FSoE (Functional Safety) kan
9] icerede drev, understatier e 0g kan nem the Loop), et unikt softwarevaerktej, der giver softwaredesigneren drevet anvendes til personsikkerhed under autonom drift i AGV'er eller robotter. Samtidig redu-
programmeres il enhver applikation Anvendt til ”Any mulighed for at implementere egenudviklede kontrol- og funktions- cerer det behovet for dyre sikkerhedskomponenter, installationstid og plads. Drevet understatter
' Sikrerel smartere, mindre, enklere algoritmer, som efterfelgende eksekveres synkront med servo-loopet. ogsa SIL (Software In the Loop), hvilket ger det muligt at downloade og eksekvere egenudvik-
Dette muligger udvikling af kundetilpasset crossover-kompensering, lede funktionsalgoritmer synkront med servo-loopet.

5 Motor” og med “Any Feedback”. - funktionel sikkerhedscertificeret til barske miljoer

algoritmer til stabiliseringsplatforme eller Gantry Cross Coupling.
Med Composer2, SIL (Software In the Loop) pa drevniveau.

Platinum ExtrlQ er en serie af standard “Off The Shelf” hegjtydende servodrev og de mest

Safety over N

EtherCAT.

avancerede motion controllere, designet, verificeret og feltprovet til drift under ekstreme
driftforhold mht. temperatur, vibration og chok.

4k g8 9 & A

Ambient Operating Thermal Shock Altitude Relative Humidity Vibration Mechanical Shock
Temperature -40°C to +70°C -400m to 12,000m up to 95% non- 20 Hz —2000 Hz, +20g Half sine,
-40°C to +70°C within 3 min (-1312 to 39370 feet) condensing at 25°C 14.6 grms 11 msec.,

up to 90% non- 3 per direction
condensing at 42°C (overall 18)

Selvstaendig Al processor for bla. imagebehandling
Python, CoDeSys og C/C++ programmeringssprog
Op til 16 servo akser < 100 ps servo loop pr. akse

Total "motion control” kapacitet med op til 256 akser

&3 &

Robotics Mobile Robotics Medical Aerospace

Titanium Solo Castanet 2 akser

Fysiske rammer 41,4 x 40 x 22 mm
- vaegt 41 gram

Op til 15 Amp ved 9-80 vdc forsyning
Dual axis med Functional Safety (FSoE)
EhterCAT interface

Titanium Harmonica 2 akser

155 x 77 x 27,6 mm

Op til 25 Amp ved 9-200 vdc-forsyning
Dual Axis med Functional Safety ( FSoE )
EtherCAT interface
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Servomekaniske produkter...
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Linezere moduler med remtraek
eller spindel

Faringsmoduler til medico- og Lige og vinklet planetgear i
fadevareindustri rustfrit stal
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Rollons faringssystemer bestar af et

bredt produktprogram baseret pé at

opna lang levetid, hgj driftsikkerhed og

enkelhed i opbygningen af XYZ-systemer.

Rollons moduler giver bade en konstruktions-
maessig og gkonomisk besparelse.

Standardlangde op til 6 m alu-profil
Unikt afdaekningssystem - god driftstabilitet
Vedligeholdelsesfri drift op til 20.000 km

Modulkoncept for enkel sammenbygning

ONE-serien er en serie faringsmoduler i rustbestan-
dig udferelse til anvendelse i rent-rum. Alle kompo-
nenter, der indgdr i feringen, er ngje udvalgt i
rustfrit stal (AISI 303, AISI 440C) af en hgj kvali-
tet. ONE-serien er udviklet med feringer, der har
et specielt udviklet smoresystem, der er god-
kendt til rent-rum og vakuumapplikationer.

Faringsmoduler til rent-rum klasse 1SO CLASS 3 og LASS 1
Faringssystemer til fedevareindustri - INOX

Pracisionsspindelmoduler med hgj ngjagtighed

Vi har et komplet program i servo-snekkegear,
planetgear og vinkelgear - alle med direkte adap-
ter for vores AC-servomotorer - det gor sam-
menbygning til en enkel sag.

Vinklede og lige planetgear: 3:1 - 700:1
Servo-snekkegear med slor <5 arc. min.
Hulakset gear, dobbeltakset gear

Motorflange for de fleste servomotorer
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Sma spindelenheder - 40 mm profil
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DELTA ELEKTRONIK A'S

Delta Elektronik A/S

Husby Allé 17

2630 Taastrup

Telefon 43 71 80 88

E-mail  salg@deltaelektronik.dk

Website www.deltaelektronik.dk
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